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W analizie kinematycznej pomija si¢ masy cztondéw oraz sity na nie dzialajge
powstajace podczas ruchu. W rzeczywistych ukladach na czlony mechanizmu
dziataja na ogoét rozne sity. Ich znajomos$¢ jest niezbedna do analizy mechanizmu w
ruchu. Przed sformutowaniem glownych zadan dynamiki zajmiemy si¢
systematyzacja tych sit. Zwykle sily dzielimy na trzy grupy, a mianowicie: sily
zewngtrzne, wewngtrzne oraz bezwladnosci.

Do grupy sil zewnetrznych zaliczymy sit napedzajace wykonujace prace
dodatnig oraz sity oporu wykonujace pracg ujemng. Sitami napgdzajgcymi sg np. sily
gazowe dzialajace na ttok w cylindre silnika spalinowego, a takze moment obrotowy
silnika elektrycznego. Oporami sg sity hamujace ruch maszyny. Zwykle wyrdznia si¢
w tym przypadku tzw. opory uzyteczne 1 szkodliwe. Do uzytecznych zaliczamy te
sity oporu, do pokonania ktoérych zaprojektowano dany uktad, sity skrawania przy
obrobce metali. Opory szkodliwe sg oporami, ktére nalezy pokona¢ niezaleznie od
oporéw uzytecznych. Nalezg tutaj opory wywotane sitami tarcia, przeptywem
powietrza lub cieczy.

Do grupy sit wewnetrznych zaliczamy sity 1 momenty sit reakcji w parach
kinematycznych wywotlanych przez przenoszenie obcigZenia.

Do trzeciej grupy sil zaliczamy sity bezwtadnosi, ktore powstaja podczas ruchu
1 sg zalezne od parametrow kinematycznych 1 dynamicznych cztonow mechanizmu.
Korzystajac z zasady d’Alembera, po dotaczeniu sit bezwladnosci do uktadu sit
zewnetrznych, mozemy rozwigza¢ rdzne zadania analizy ruchu.

Celem analizy dynamicznej jest:

- wyznaczanie ruchu mechanizmoéw lub maszyn przy zadanych sitach
zewngetrznych;

- wyznaczanie sit dynamicznych na cztony mechanizmu lub maszyny przy
zadanym ruchu, np. W celu wyré6wnowazenia dynamicznego.

Celem analizy sit, zwanej analizg kinetostatyczng, jest wyznaczenie reakcji w
parach kinematycznych przy zadanych wielko$ciach sit oporu, cigzkosci 1
bezwtadnos$ci. W analizie zakladamy znajomo$¢ prawa ruchu. Jezeli analize
prowadzimy przy pomini¢ciu sit bezwladnos$ci, to nazywamy ja analizg statyczng. W
pierwszym przyblizeniu analiz¢ prowadzimy bez uwzglednienia sit tarcia.
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