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Для надлежащего функционирования тормозного привода автомобиля 

с антиблокировочной системой (АВС) необходимы соответствующие 

аппаратурные и алгоритмические средства. Разработка таких средств связана 

с необходимостью наличия математической модели объекта или 

математических моделей процессов в этом объекте. 

Обычно математические модели описываются или в виде 

дифференциальных уравнений, или в виде алгебраических после выполнения 

преобразования Лапласа или z-преобразования [1]. Однако процессы в 

тормозном приводе автомобиля настолько многосвязные и имеют большое 

количество вариативных параметров, что оптимальным в качестве 

математической модели видится регрессионная модель. Такая модель может 

быть получена либо с помощью проведения имитационного моделирования. 

Анализ проблемы показал, что наличие регрессионной модели достаточно 

для построения грамотной системы управления тормозным приводом 

автомобиля. 

Из [2] следует, что математическую модель тормозного привода 

автомобиля целесообразно представить в виде регрессионной зависимости: 
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где tS  – длина тормозного пути,   – частота вращения колес, V  – 

линейная скорость перемещения колес, x  – коэффициент сцепления колеса 

с дорогой, i  – тип опорной поверхности, чK  – коэффициент 

чувствительности, прK  – коэффициент пробных возмущений при АВС-

торможении. Для получения массива данных и построения такой 

регрессионной зависимости авторами создана соответствующая схема в 

среде Matlab/Simulink.  

Полученная регрессионная модель позволит создать программное 

обеспечение регулятора тормозного привода автомобиля. 
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