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Створення активних лазерних головок самонаведення (АЛГСН) для зенітних 

керованих ракет (ЗКР) різних класів безпосередньо пов’язано з підвищенням точності 

наведення на повітряні і наземні цілі противника. 

В доповіді проведено аналіз активних методів наведення ЗКР на повітряні цілі (ПЦ) 

великих і середніх розмірів, а також – на великорозмірні морські і наземні цілі на тлі 

будь-якої місцевості у будь-який час доби. При цьому, розглянуто застосування АЛГСН, 

також, в умовах поганої видимості та організованої протидії. 

За результатами проведеного аналізу запропоновано метод підвищення точності 

наведення ЗКР на ПЦ на ділянці самонаведення з урахуванням інформації про похилу 

дальність до цілі. Метод враховує інформацію про реальні вимірювання похилої дальності 

до ПЦ відносно ЗКР при розрахунку команд управління, а також використовує особливий 

вид управління нелінійними системами – управління у ковзаючому (слизькому) режимі.  

Розроблено та запропоновано схемо-технічні пропозиції щодо побудови каналу 

вимірювання похилой дальності до ПЦ для АЛГСН. В основі лазерного далекоміра 

лежить використання спектру одномодового багаточастотного з синхронізацією 

подовжніх мод лазерного випромінювання. Розкрита сутність роботи АЛГСН з лазерним 

далекоміром. 

За попередньою оцінкою встановлено, що розроблений метод має високу точність 

наведення ЗКР на ПЦ, ніж методи пропорційної навігації та управління в ковзаючому 

режимі без використання інформації про реальні вимірювання похилої дальності до ПЦ. 
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