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У слідкуючих гідроприводах з електричним керуванням на основі 

електрогідравлічного підсилювача (ЕГП) формується каскад керування 

золотником. Електрогідравлічний підсилювач, являє собою швидкодіючий 

пристрій, що складається з електромеханічного перетворювача (ЕМП) і 

гідравлічного підсилювача (ГП).  

Електрогідравлічний підсилювач має складну динамічну структуру зі 

зворотними зв'язками повинен задовольняти високим енергетичним і 

динамічним вимогам, мати просту конструкцію й надійно працювати в заданих 

умовах. Актуальність дослідження характеристик і моделювання перехідних 

процесів електромеханічних перетворювачів обумовлено тим, що синтез 

слідкуючого гідроприводу із заданими динамічними властивостями передбачає 

синтез та оптимізацію параметрів електрогідравлічного підсилювача. Статичні 

й динамічні характеристики ЕГП залежать від гідродинамічних сил, які діють 

на якір ЕМП, що управляє переміщеннями вхідного елемента (заслінкою, 

струминною трубкою) гідропідсилювача.  

Мета дослідження: провести аналіз та моделювання руху ЕМП в 

залежності від конструктивних параметрів.  

На основі математичної моделі у ППП Mathcad розроблено програмне 

забезпечення та проведено моделювання: вхідних ланцюгів ЕМП, руху якоря 

ЕМП, руху ЕМП. За результатами моделювання визначено і проаналізовано 

залежності: керуючого струму від коефіцієнта передачі; координати руху та 

швидкості руху якоря ЕМП від маси заслінки; струму в обмотках ЕМП від 

опору; струму,  координати руху та швидкості руху якоря ЕМП від опору. 

Застосування розробленого програмного забезпечення дозволяє методом 

математичного моделювання дослідити вплив будь-якого параметра на 

перехідні процеси в ЕМП.  
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