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ПОБУДОВА ТРАЄКТОРІЙ ПЛОСКОГО МАНЕВРУ 

ЛІТАКА 

 

Основним видом бойових дій бомбардувальної, винищувально-

бомбардувальної й штурмової авіації є нанесення ударів по наземним 

(надводним) цілям. 

Автоматизація керування траєкторним рухом літального апарата на етапі 

виконанні бойового маневрування й оптимізація якості виконання цього 

маневру покликані знизити об'єм робочого навантаження на льотчика на цьому 

етапі, підвищити ймовірність виконання бойового завдання й поліпшити якість 

процесу керування літаком (точність і час виведення). 

Польот літака на бойове застосування по наземній меті припускає 

виконання бойового маневрування. 

Дана робота присвячена: побудові  траєкторій плоского маневру літака, 

що дозволило обмежити коло оптимальних траєкторій чотирма варіантами. 

Розроблені методики розрахунку координат точок сходу літака з віражу і входу 

у віраж при виконанні маневру різних варіантів.  Розроблені методики 

розрахунку довжини дуги віражу і прямолінійної ділянки траєкторії.   

 

 
Рис.1 – Види траєкторій в площині маневру 
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Таким чином, довжини траєкторій: 

 

   (1) 

 

(2) 

 

 (3) 

 

 (4) 

З цих траєкторій вибираються ті, які задовольняють просторовим 

обмеженням, наприклад по висоті, а потім з відібраних таким чином траєкторій 

вибирають ту, довжина якої мінімальна. 
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